One Stop Shop
yhteiskayton
sovelluksille

Kun kaikki tarvitsemasi
tyokalut ovat yhdessa
paikassa, voit hyodyntaa
automaatiota paremmin




Yhteiskdyttosovellukset ovat automaation tulevaisuus. Ne mahdollistavat
nopeat kdyttoonotot, helpot vaihtamiset ja laitteiden turvallisen kdyton ihmis-
ty6ldisten rinnalla. Innovatiiviset yhteistydsovellukset, joiden mahdollistajana
toimii tdysi sarja Plug & Produce -tarttujia, antureita, ndkojarjestelmia ja niiden
taustalla toimivia ohjelmistoja, tuottavatkin tehdasvalmistajille todellista arvoa.

Tarjoamme toimialan laajimman valikoiman varren pdahan laitettavia tyokaluja
ja ohjelmistoratkaisuja yhteiskayttdsovelluksiin. Ratkaisumme kayttdvat yhtendistd
mekaanista kayttoliittymds, joka auttaa valmistajia automatisoimaan nope-
ammin ja tehokkaammin. Innovatiivinen valmistajakeskeinen (dhestymistapamme
sddstdd aikaa ja rahaa, mahdollistaen yrityksellesi tuotantoon keskittymisen.

Odotammekin jo voivamme osoittaa sinulle, mitd voit saavuttaa joustavalla ja
kustannustehokkaalla yhteiskdyttéon perustuvalla ldhestymistavalla.

Enrico Krog Iversen, toimitusjohtaja, OnRobot

OnRobot-yhteisosta

Maailmanlaajuinen OnRobot-yhtié syntyi kesdkuussa 2018,
kun tanskalainen On Robot, unkarilainen OptoForce ja
amerikkalainen Perception Robotics yhdistyivat. Tanskalainen
Purple Robotics liittyi mukaan hieman myohemmin, ja Blue
Workforcen immateriaalioikeudet hankittiin huhtikuussa
2019. Kukin yhtio tunnettiin jo valmiiksi ainutlaatuisen tekno-
logian kehittamisesta yhteiskayttosovelluksilleen, ja yhdessa
niiden valikoima toimialan parhaita tyokaluja on merkittava.
Yhtioiden tyokaluihin sisdltyvat tarttujat, anturit, tyokalun
vaihtajat ja ohjelmistot, joilla pienet ja keskisuuret valmistajat
voivat automatisoida prosessinsa entista paremmin —
nopeasti, tehokkaasti ja Odotammekin jo voivamme.




@robot

Valitse mika tahansa robotti - meilld on niille
kaikille yhtenainen OnRobot-jarjestelma.

Kokonaisvaltaisella ratkaisullamme sadstat integrointiaikaa ja yksinkertaistat kdyttéonottoa.

Techman

Hanwha

Universal Robots

*Jos et [6yda robottivarttasi ylhaaltd, ota yhteyttd paikalliseen kumppaniisi
saadaksesi tietoa muiden robottibrandien yhteensopivuudesta.

QUICK CHANGER
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@robot

RG2/RG6

Plug & Produce -tarttujat
useisiin eri kayttotarkoituksiin

TEHOSTA TUOTANTOASI

TEKNISET RG2-MAARITYKSET

Yleiset ominaisuudet Vahintdan | Enintdan Yksikko
Hyotykuorma, - 2 [ka]
voimasovitus - 4,4 [lb]
Yhteenlaskettu tarttumavali 0 110 [mm]
(sdadettava) 0 4,33 [tuumaa]
Otteen voima (sdadettava) 3 40 [N]
Tarttumisnopeus 38 127 [mm/s]
Tarttumisaika 0,06 0,21 [sek]
IP-luokitus IP54

TEKNISET RG6-MAARITYKSET

[ X J [ X J
Yleiset ominaisuudet Vahintdan | Enintdan | Yksikko K t t k h t t'
- 6 kg] ay O O e e ® Laitetta voidaan kayttaa eri kokoisten ja eri materiaaleista

Hyotykuorma, [
voimasovitus _ 132 [tb] tehtyjen tuotteiden kanssa, mukaan lukien:
Yhteenlaskettu tarttumavali 0 160 [mm]
(sdadettava) - 6,3 [tuumaa]
Otteen voima (saddettiva) 25 120 [N] (-] D
AN
Tarttumisnopeus 51 160 [mm/s] f 8 ///\\\/// @ %9(9
Tarttumisaika 0,05 0,15 sek
IP-luokitus 7 Laitteiden Kokoonpano Materiaa- Muovi Metalli Pahvi Lasi

huolto linkasittely



@robot

Joustava suuren
tarttumavalin tarttuja

* Joustava tuotanto - suuri tarttumavaéli optimoi
CNC-sorvin huollon useille osako’oille
yhdellad kolmisormisella tarttujalla.

* Tarkka keskeisasemointi takaa korkean
laadun, johdonmukaisuuden ja tuotoksen
minimaalisella ohjelmointitarpeella.

* Vahva, pysyva ote ja kolme kontaktipistetta
TEKNISET MAARITYKSET tekevdt tarttujasta nopeasti ja helposti
uudelleenkadytettavan monenlaisia

Yleiset ominaisuudet Vahintaan | Tyypillinen | Enintddn Yksikko prosesseja varten.
HyGtykuorma, voimasovitus = - 10/22 [kal / [tb]
Hydtykuorma, muotosovitus - : 15/33 tkg] /[lb] » Voit tehda enemman mukautettavilla
Otteen Ulkoinen 4/0,16 - 152/5,98 | [mm]/[tuumaa] sormenpaill3, joilla voit joustavasti tarttua
halkaisija* Sissinen 35/1,38 - 181/7,12 | [mm]/[tuumaa] monen kokoisiin osiin ja muotoihin.
Sormen asennon resoluutio - 0,1/0,004 - [mm] / [tuumaa]
Toiston tarkkuus - 0,1/0,004 | 0,2/0,007 | [mm]/[tuumaa]
Otteen voima 10 - 240 [N]
Ottei:rts;z?sﬁzzzzztava) - :z & oo oo k h . !_aitgtta voi.daan. kayttaa gri kokoistgn
(halkaisijan muutos) : : [mm/s] KayttO ohteet: ja eri materiaaleista tehtyjen tuotteiden
Tarttumisaika kanssa, mukaan lukien:
(sisaltien jarrun aktivoinnin) e . [ms]

Piteleeko laite tyokappaletta Kylls .
jos tapahtuu virtakatkos? Y )
IP-luokitus IP67 8
Mitat [P, L, @] 156 x 158 x 180/ 6,14 x 6,22 x 7,08 [mm] / [tuumaa]
uu

Paino 115/25 lkg] / [1b] Laitteiden huolto Materiaa- Muovi Metalli Pahvi P
link3sittely
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Soft Gripper
Tutustu automaation tarjoamiin

Soft Gripper

[ X ] [ ] [ X ]
uusiin ma hd (o] ll| SUu kS 1IN * Tutustu uusiin mahdollisuuksiin automatisoida
oo o . R elintarvikkeiden ja juomien tuotanto
sertifioidun elintarvikelaadun elintarvikelaatuun sertifioidulla pehmes(3
[ X ] [ ]
pehmedn tarttujan avulla tarttujata.
« Kasittele helposti monenlaisia epasaannollisia
TEKNISET MAARITYKSET muotoja ja hienovaraista kasittelya vaativia
Yleiset ominaisuudet Vahintadan | Tyypillinen | Enintddn | Yksikko Objekteja JOUStavaua S|l|konlmuottl-tarttUJalla.
Materiaali Kaksi 0saa piikumia « Voit kasitelld turvallisesti helposti sarkyvii ja
Elintarvikelaadun hyviksynta FDA 21 CFR 177,2600 & EC/EU - 1935/2004 hienovaraisia objekteja taaten korkean tuotannon
Kayttosyklit 2000000 [syklia] laadun ja vahdisemman havikin.
Kayttslampétila 20/-4 | | 80/176 [c1/[F
SG-tydkalun liitosmekanismi Pikalukitus ja alylukitus * Laitteessa ei ole ulkoista ilmansy6ttda, joten se
Paino (Base part) 0.7 /1.69 | [kal/[lb] ei tuota polya tai melua tai lisdd monimutkaisuutta
SG-a-H / SG-a-S tai kustannuksia.
MaksimihyStykuorma - - 2,2/1,5 [kg]
485/3,3 [b]
Tybalue, otteen mittasuhteet (A) | 11/0,43 - 75/2,95 | [mm]/[tuumaa]
Tyoalue, otteen syvyys (B) - 38/1,496 - [mm] / [tuumaa]
;ﬁ:g::h:;(s(axa;:i)) - 76X:;?’:i44 - E::x EEEEE:Z} K.. tt .o k h t t: Laitetta voidaan kayttaa eri kokoisten ja eri
Paino (dlylukituksen sisaltden) 0,168 /0,37 [kg] / [Ib] ay o o ee ¢ Qatkzgiallueljéi_tehtyjen fuotteiden kanssa,
SG-b-H '
Maksimihy8tykuorma - - 1,1/2,42 [ka] / [lb]
Tyoalue, otteen mittasuhteet (A) | 24/0,94 - 118 /4,65 | [mm]/[tuumaa] = R
Tyoalue, otteen syvyys (B) - 40 /1,57 - [mm] / [tuumaa] 8
Mittasuhteet (Hx@max) 77x109 /3,03 x 4,29 [mm] / [tuumaa]
Paino (dlylukituksen sisdltden) 0,172 /0,379 [ka] / [lb] Materiaa- Orgaaninen Muovi Metalli PUU Lasi

linkasittely materiaali




@robot

OnRobot Eyes
Nakoominaisuuden lisaaminen

robottisovelluksiin ei ole koskaan

ollut helpompaa

TEKNISET MAARITYKSET

Kameraominaisuudet

Kayttoliittyma USB-C 3,x
Tuotoksen resoluutio 1280 x 1080
Toimintaetadisyys 400-1000 mm
Kayttolampotila 0-35°C
IP-luokitus IP 54

Eyesin ominaisuudet

Ndkojarjestelman tyyppi

2,5-ulotteinen

Osien minimikoko

10x10 mm:n tai 15 mm:n halkaisija

Tuetut sovellukset

Havainta, lajittelu

Tuetut kiinnitysvaihtoehdot

Kiinnitys robottiin ja ulkoinen kiinnitys

Uudelleenmukautettavissa
robottiin kiinnitettyna

12 eri asetusta (4 x 3)

Robotin laipan ymparilla Kaltevuuskulmat

0-90-180- 270 (astetta) 0-45 - 90 (astetta)

TEHOSTA TUOTANTOASI

* Nyt voit lisdta nopeasti ja helposti
nakéominaisuuden robottisovelluksiin
yhdessa kuvassa tapahtuvalla kalibroinnilla,
nopealla ohjelmoinnilla ja saumattomalla
tarttujan integraatiolla.

 Edullinen ja tehokas 2,5-ulotteinen ndkojarjestelma
mahdollistaa syvyyden hahmottamisen eri
korkeuksille tai pinotuille objekteille.

 Joustava ja mukautuva ndkojarjestelma
kiinnityksella robottiin tai ulkoisella kiinnitykselld
on ihanteellinen mihin tahansa yhteistyokadyttoon.

« Voit lajitella, poimia ja asetella sekalaisia
kohteita helposti ja luotettavasti
milla tahansa robottivarrella.

Havaitsemisen kasittelyaika

Tyypillisesti: 0,5 sek

Havaitsemisen toistettavuus

<2mm

Havaitsemisen tarkkuus

Ulkoinen kiinnitys Kiinnitys robottiin

Tyypillisesti: 2 mm Tyypillisesti: 2 mm

Sovellus- ja asennussuositukset

Valo-olosuhteet

Ei merkittavia valittomia muutoksia

Heijastumat ja tarkennetut
valopisteet

Pidd minimaalisena

Objektien piirteet

Eroavat taustasta

Kameran sijainti tyotilan suhteen

Osoittaa suoraan

Kayttokohteet:

Materiaa- Laitteiden huolto
linkasittely




@robot

OnRobot Screwdriver
Alykas ruuvausratkaisu

OnRobot
monenlaisiin prosesseihin - Ak unineisel ool helpost e Screwdriver

tarvittavia seisokkeja

* Tee tyo oikein, johdonmukaisesti ja nopeasti
dynaamisen voimanhallinnan ja dlykkaan virheiden
havaitsemisen avulla

TEKNISET TIEDOT

* Laajenna yhteistydautomaation mahdollisuuksiasi
sisddnrakennettujen suojatoimintojen avulla

Yleiset ominaisuudet Vahintdan | Tyypil- | Enintddn Yksikko X . e X
linen » Nopea ja helppo kdytt6onotto automaattisen
Ruuvien kokovli M1.6 - M6 ruuvinsyottojarjestelman ja OnRobotin helpon
VaSntomomenttialue 0.15/0.11 - 5/3.68 [NmI/[1bF] One System -asennuksen avulla mille tahansa alan
Josvaantémoment- | 0.04/ - [Nm] / [Ibft] Johtavalle robotille
Vi3ntémo- ti <2Nm/1.471bft 0.03
menttitarkkuus | jos visntémoment- | - 3 - [%]
ti >2Nm/1.47\bft
Tuotosnopeus - - 340 [RPM]
Ruuvin turvallinen pituus - - 35/1,37 | [mm]/[tuumaa]
Kahvan isku (ruuvin akseli) - - 55/2,16 | [mm]/[tuumaa] Laitetta voidaan kayttaa eri kokoisten Jaerl
(X ] [ X ] . . . . .
Snnitys (s33dettav materiaaleista valmistettujen tuotteiden kanssa
Kahvan esijannitys (sdddettava) 0 10 25 [N] Kaytto kOh teet: ” ukien: J )
Turvaominaisuusvoima 35 40 45 [N] mukaan (ukien: I
Moottori (x2) Integroitu BLDC-sdhkémoottori .
18
IP-luokitus P4 | | i
308x86x114 [mm] > \=) '
Mittasuhteet 12,1x3,4x4,5 [tuumaa] 8 GC)DQB
Paino 2,5/5,51 [ka]/[lb]
Ruuvinsyéttolaitteen koot M1.6; M2 ; M2.5; M3 ; M4 ; M5 ; M6

Kokoonpano Muovi Metalli Puu
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SP1/SP3/SP5
Gecko Single Pad Gripper

TEKNISET MAARITYKSET
Yleiset ominaisuudet Yksikko
SP1 1/2,2 [kg] / [lb]
Maksimi-
hyétykuorma SP3 3/6,6 [ka] / [lb]
SP5 5/11 [ka] / [b]
Vahintaan SP1:2,8 SP3:8,2 SP5:11,6 [N]
Vaadittu Keskimasrin SP1:8,2 SP3:23,4 SP5:33 IN]
esikuorma
Enintadan SP1:13,3 SP3:38,6 SP5:54,4 [N]
Irrotusaika 100-1000 (riippuen robotin nopeudesta) [msek]

Pitdadko laite kappalessta kiinni
virtakatkoksen tapahtuessa?

Kylld. Kuinka kauan?

Mahdollisesti paivid, jos kappale on hyvin

keskitetty ja eikd sitd hairita

IP-luokitus 1P42
Mittasuhteet (KxL) 69x71/27x2,8 [mm] / [tuumaa]
SP1 0,267 /0,587 [ka] / [lb]
Paino SP3 0,297 /0,653 [kag] / [lb]
SP5 0,318/0,7 [ka] / [lb]
Tyynyjen yleisominaisuudet I Yksikko
Materiaali Patentoitu silikonisekoitus
Kulumisominaisuudet Riippuu pinnan karheudesta
Vaihtovali ~ 200 000 | [syklig]

Puhdistusjarjestelmat

1) OnRobot-puhdistusasema
2) Silikonirulla

3) Isopropyylialkoholi ja nukaton kangas

Puhdistusvali

vaihteleva

Palautus

100 %

Kompakti ja kevyt Gecko Single Pad Gripper
ei tarvitse kaapeleita, sahko3, ilmaa tai ohjelmointia
kustannustehokkaaseen plug-and-play-kadyttoon.

Innovatiivinen, liimakiinnittyva tarttuja tasaisille,
sileille ja rei'itetyille objekteille automatisoi
tehtavit, jotka eivdt aiemmin olleet
mahdollisia.

Merkkia jattdmaton ote jopa kiiltavilla pinnoilla
kdytettyna tarkoittaa, etta puhdistusaskelta ei
vaadita. Tama sdastaa aikaa ja lisaa tuottavuutta.

Ei vaadi ulkoista ilmansyottéa, mika vahentaa polya
ja melua, madaltaa huoltokustannuksia ja
nopeuttaa kdyttoonottoa.

Kayttokohteet:

Materiaa-
link3sittely

Gecko

Single Pa
Gripper

Laitetta voidaan kdyttda eri kokoisten

ja eri materiaaleista tehtyjen tuotteiden

kanssa, mukaan lukien:

OO0

Muovi Metalli

Kiiltava
pakkaus

Lasi

13KG

payload

A
A 5KaG

payload



Poiminta & yhteistyo -
auttava ja tunteva kasi
Ensimmainen tarttuja maailmassa, » Tarkka havaitsemiskyky parantaa tuotannon

joka voi havaita objektit kayttamalla
sisddnrakennettuja voima-/
vaantdmomentti- ja ldheisyysantureita.

laatua vahentamalla virheastetta jopa 60 %
herkissa poimimisen ja asettamisen
prosesseissa.

 Helposti ohjelmoitava tunnistaminen
mahdollistaa sen, etta robotit toimivat
kayttdjan kolmannen kdaden tavoin, niin
etta osat luovutetaan ihmismaisella
tavalla.

« Mahdollisuus automatisoida sellaisia aset-
RG2-FT TEKNISET OMINAISUUDET tamistehtavia, jotka eivat olleet aiemmin

Visietaminaisaudet | Vahitaan | Eninin [ viciks mahdollisia, voi pienent toimintakustan-

o0 0 -
Hyotykuorman voiman 2 [ka] nuksia Jopa 40 %.
sopivuus 4,4 [tb]

Yhteenlaskettu 100 [mm]
tarttumavali 3,93 [tuumaa]
(sdadettava)

IP-luokitus IP54

Voima-anturi Txy Tz Yksikot
Ominaisuudet
Nominaalikapasiteetti | 20 0,7 0,5 [N] [Nm]
(Nk.)

0,1 0,4

Meluton kyttd 0,008 | 0,005 | [N] [Nm]




'robot

Ota & liikuta - joustava,

sdddettdva sahkdinen TEHOSTA TUOTANTOASI
vakuumitarttuja
» Kayttovalmis suoraan pakkauksesta - liita
robottivarteen ja maarita tarttuja sopimaan
tuotteeseen - tarjoaa nopeaa tuottavuutta
ja parempaa padaoman tuottoastetta.

VG10 TEKNISET MAARITYKSET . . ey s s . of s
« Ulkoista ilmansyottoa ei vaadita, mika

Viesotommaisuudet | Vaiotgin | eniotain | vicika vihentss huoltokustannuksia ja

Vakuumi 5% 80 % [Vacuum] nopeuttaa kayttoonottoa.
0 05 -0,810 [Bar]
24 [mHg] . . . . .

_— O Kak50|sta.|:ttum|s.t0|mlnnalllsu us mahdollistaa

Hybtykuorma 15 lyhyemman syklin keston.

Vaadittu tyokappaleen koko 10x10 500x500 [mm]
0,5x0,5 20x20 [tuumaa]
Vakuumlkuplt _ [kp(]

_-
Pastamisake |- 020 |- |[ek |

Vakuumipumppu Integroitu sdhkoinen BLDC K-o tt X3 k h t t'
Varret 4, saddettavissa kasin, 2 vakuumikanavaa ay o o ee o
IP-luokitus IP54
Mittasuhteet (taitettu) 105 x 146 x 146 [mm]

4,13 x 5,75 % 5,75 [tuumaa]
Mittasuhteet (ei taitettu) 105 x 390 x 390 [mm]

4,13x15,35%x 15,35 [tuumaa]

. Muovi Metalli Kiiltava Lasi
Materiaa- pakkaus

linkasittely




VGC10

Kompakti vakuumitarttuja

kaikkiin tarpeisiisi

VGC10 TEKNISET MAARITYKSET

Yleiset ominaisuudet Vahintaan | Tyypillinen | Enintddn Yksikko
Vakuumi 5% 80 % [Vacuum]
-0,05 -0,810 [Bar]
1,5 24 [inHg]
Ilmavirta 0 12 [NL/min]
" 15 [ka]
Hyotykuorma (0] 33 [1b]

TEHOSTA TUOTANTOASI

* Joustava, sahkoinen vakuumitarttuja, jota
voidaan mukauttaa rajoituksetta ja joka
sopii kaikkiin kdyttotarpeisiisi.

* Pieni kevyt tarttuja sopii taydellisesti
tiukkoihin tiloihin, mutta siind on riittavasti
voimaa kasittelemdan jopa 15 kg objekteja.

* Ulkoista ilmansyottéa ei tarvita, mika vahentaa
huoltokustannuksia ja nopeuttaa kdyttoonottoa.

Vaadittu tyckappaleen koko

Rajoittamaton, riippuu mukautetuista varsista

Vakuumikupit 1 7 [kpl]

Tarttumisaika 0,35 [sek]

Irrottamisaika 0,20 [sek]

Vakuumipumppu Integroitu sahkoéinen BLDC

Varret Korvattava, mukautettava

Polysuodattimet Integroitu 50um, kenttdkorvattava

IP-luokitus IP54

Mittasuhteet (taitettu) 101 x 100 x 100 [mm]
3,97 x 3,94 x 3,94 [tuumaa]

Paino 0,814 [ka]
1,79 [lb]

Kayttokohteet:

Materiaa- Laitteiden
linkasittely huolto




@robot

Kosketa & tee -
automaatiosta on

tehty yksinkertaista
kosketusaistin avulla

HEX-E QC TEKNISET MAARITYKSET

Yleiset ominaisuudet Kuuden akselin voima-/ Yksikko
vaantomomenttianturi
Fxy Fz Txy Tz
Nimelliskapasiteetti (Nk) | 200 200 10 5,5 [N] [Nm]
Yksittdisen akselin +1,7 +0,3 +2,5 +5 [mm] [7]
vadristyma + 0,067 +0,011 +2,5 +5 [tuumaa] []]
Nk-asteella (tyypillisesti)
Resoluutio (Meluton) 0,2 0,8 0,01 0,002 | [N] [Nm]
IP-luokitus 67
Mittasuhteet 50x71x93 [mm]
1,97 x2,79 x 3,66 [tuumaa]
HEX-H QC TEKNISET MAARITYKSET
Yleiset ominaisuudet Kuuden akselin voima-/ Yksikko
vaantomomenttianturi
Fxy Fz Txy Tz
Nimelliskapasiteetti (Nk) | 200 200 20 13 [N] [Nm]
Yhden akselin vadristyma | £0,6 +0,25 +2 +3,5 | [mm] []]
Nk-asteella (tyypillisesti) | £0,023 + 0,009 +2 +3,5 | [tuumaa] []]
Resoluutio (Meluton) 0,5 1 0,036 | 0,008 | [N][Nm]
IP-luokitus 67
Mittasuhteet 50x71x93 [mm]
1,97 x2,79 x 3,66 [tuumaa]

» Joustava anturi laajentaa automaation
mahdollisuudet aiemmin mahdottomiinkin
prosesseihin.

 Suoraan pakkauksesta mahdollistettu integraatio
vahentda kdyttoonottoajan tarkkojen
asetustoimien kohdalla kuukausista paiviin.

« Tarkka anturiteknologia tarjoaa 95 % parempaa
laatua asetus- ja kokoonpanotehtavissa.

» Anturiperustaiset sovellukset nopeuttavat
syklia jopa 60 %, niin etta voidaan tuottaa
enemmansamalla tyontekijamaaralla.

» Helppo ohjelmointi saa monimutkaisetkin
kiillotustehtavat valmiiksi alle paivassa.

Kayttokohteet:

@) @) (@) @

Materiaalin Materiaa- Kokoon- Laadun testaus
poisto linkasittely pano

HEX Force/
Torque SENSOR

Laitetta voidaan kayttaa eri kokoisten ja eri materiaaleista
tehtyjen tuotteiden kanssa, mukaan lukien:

[-]
G)B
Puu

Muovi Metalli Lasi



One Stop Shop
yvhteiskayton sovelluksille

gl‘j"aclkqili‘cal?gcﬁ';ﬁ‘ger _pidike Kaikki tarvitsemasi tyokalut yhdessa paikassa, jotta

Dual Quick Changerilla voit nyt kayttda kahta tyokalua yhdessa VO i t hyo dy N ta a dUu to Mma ti SOi N ti d enemm a N

syklissa, ndin hyodyntden robottejasi paremmin.

Vaihda nopeasti tyokalujen valilla
vastataksesi vaihtuviin tuotantotarpeisiin.

QUICK CHANGER

DUAL QUICK CHANGER

Dual Gripper -tuplaleukatarttuja:

 Dual Gripper nopeuttaa syklin aikaa ja voi
parantaa tuottavuutta jopa 50 % tai enemman.

e Parempi tuottavuus maksaa itsensa nopeammin
takaisin, niin etta sijoitettu pddoman maksaa
itsensa takaisin jopa alle 3 kuukaudessa.




Yhteystiedot

OnRobot A/S
Teglvaerksvej 47H
5220 Odense S@
Tanska
+4553535737
sales@onrobot.com
www.onrobot.com

Loyda lahellasi oleva OnRobot-kumppani

Maahantuoja:

POSICRAFT OY

Wanhan Amiksen polku 3 B1
16300 Orimattila

email: posicraft@posicratft.fi
www.posicraft.fi


seppo
Tekstiruutu
Maahantuoja:
POSICRAFT OY
Wanhan Amiksen polku 3 B1
16300 Orimattila
email: posicraft@posicraft.fi
www.posicraft.fi




